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La presente invention concerne un circuit de prelevement de 
fluide dans un circuit principal de fluide qui comprend : 

- un moteur hydraulique ayant un sens preferentiel d'utilisation 
et presentant un carter, qui definit un espace interieur et dans lequel est 

5 dispose un bloc-cylindres, 

- au moins deux conduites principals susceptibles d'etre mises 
en communication avec le bloc-cylindres du moteur et constituant 
respectivement, dans le sens preferentiel d'utilisation de ce dernier, une 
conduite principal d'alimentation et une conduite principale 

10 d'echappement, 

le circuit de prelevement comprenant des moyens pour prelever du fluide 
sur le circuit principal et des moyens pour evacuer le fluide preleve vers 
un reservoir sans pression par une conduite d'evacuation. 

Le circuit de prelevement est en particulier un circuit d'echange, 

15 qui preleve du fluide dans le circuit principal en vue de le refroidir, ou un 
circuit de balayage, qui preleve du fluide pour I'injecter dans le carter du 
moteur et stabiliser la temperature de ce dernier. II peut egalement s'agir 
d'un circuit qui realise en combinaison I'echange et le balayage. 

On connait des circuits d'echange utilisant une premiere valve 

20 d'echange constitute par un selecteur dont les deux premieres voies sont 
respectivement reliees a chacune des deux conduites principals, et dont 
la troisieme voie est reliee a une conduite d'evacuation par I'intermediaire 
d'une deuxieme valve d'echange constitute par un regulateur de debit. La 
premiere valve comporte un tiroir susceptible d'adopter trois positions 

25 stables, a savoir une position neutre dans laquelle ses trois voies ne sont 
pas reliees entre elles, de sorte que I'echange n'est pas realise et deux 
positions d'echange, dans laquelle la premiere ou la deuxieme voie sont 
respectivement reliees a la conduite d'evacuation. Ce tiroir est commande 
entre ces trois positions par le differentiel de pression qui regne entre les 

30 deux conduites principales. Cet art anterieur est presente sur la figure 1 
decrite ci-apres. 

Le document EP-A-0 896 150 montre un circuit d'echange 
adapte au balayage du carter d'un moteur hydraulique. Ce circuit 
comprend deux valves d'echange, respectivement disposees sur chacune 
35 des deux conduites principales du circuit principal de fluide qui comprend 
le moteur hydraulique. Chacune de ces valves est commandee par la 
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pression de fluide dans la conduite avec laquelle elle coop&re entre une 
position neutre dans laquelle elle ne preieve pas de fluide et une position 
de balayage, dans laquelle elle preieve du fluide dans cette conduite et 
I'injecte dans le carter du moteur. 
5 La prSsente invention vise d proposer un circuit de preievement 

simplifte par rapport e I'art anterieur pr6cit6. 

Ce but est atteint gr§ce au fait que le circuit de preievement 
selon Tinvention comprend une valve de preievement et d'evacuation 
unique raccordee en permanence, par une conduite de preievement, a 

10 une seule desdites conduites principales, cette valve etant egalement 
raccordee ci la conduite d'evacuation et au fait que la conduite prlncipale a 
laquelle est raccordee la valve de preievement et d'evacuation est celle 
qui constitue la conduite d'6chappement dans le sens preferentiel 
d'utilisation du moteur. 

15 Contrairement a I'enseignement de Tart anterieur, Tinvention se 

propose done de ne raccorder la valve de preievement et d'evacuation 
qu'a une seule des deux conduites principales. Conformement e 
Tinvention, on choisit judicieusement cette conduite comme etant celle qui, 
dans le sens preferentiel d'utilisation du moteur, est la conduite 

20 d'echappement. 

Le moteur est un moteur reversible (son rotor peut tourner dans 
deux sens opposes) qui a un sens preferentiel d'utilisation. 

II s'agit par exemple d'un moteur destine a Tentrainement en 
translation d'un vehicule, auquel cas le sens preferentiel d'utilisation 

25 correspond a la marche avant du vehicule. 

II peut egalement s'agir d'un moteur dont le sens pr6f£rentiel 
d'utilisation est lie a un parametre de fonctionnement intrins£que au 
moteur tel que son rendement, qui est meilleur dans un sens que dans 
Tautre. 

30 II s'agit par exemple d'un moteur ayant deux cylindr£es de 

fonctionnement, du type d6crit dans les demandes de brevet FR-A- 
2 588 616 et FR-A-2 780 450. Dans un tel moteur, en petite cylindree, les 
conduits de distribution ne contribuant pas au couple moteur sont 
raccord£s 3 T6chappement dans le sens preferentiel de fonctionnement et 

35 sont raccord£s & Talimentation dans le sens non preferentiel, dans lequel 
ils opposent un couple resistant. 
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Dans le circuit de prelevement selon I'invention, une seule 
valve de prelevement et d'evacuation est suffisante et elle est seulement 
relive, par une premiere voie, a la conduite de prelevement et done £ la 
conduite principale qui sert a I'echappement dans le sens preterentiel 
5 d'utilisation du moteur et, par une seconde voie, a la conduite 
d'evacuation. 

La valve de prelevement et d'evacuation de I'invention sert tr£s 
avantageusement £ assurer une fonction d'echange en vue de refroidir le 
fluide lorsque le circuit principal est un circuit ferm6. 

1 0 Avantageusement, la conduite d'evacuation est raccordee en 

permanence a I'espace interieur du carter du moteur hydraulique par un 
trongon d'injection qui est realise dans une partie de couvercle dudit 
moteur et le circuit d'echange comporte, en outre, une conduite de 
raccordement a un reservoir sans pression qui est reltee a I'espace 

15 interieur du moteur par un orifice de retour de fuites dudit moteur. 

Dans cette disposition avantageuse, le circuit de prelevement 
assure le balayage du carter du moteur. Le fluide preieve par la valve de 
prelevement et d'evacuation est en effet injects dans ce carter par le 
trongon d'injection, tandis que le fluide present dans le carter du moteur 

20 en est evacue par I'orifice habituel de retour de fuites. Dans un circuit 
ferme, on peut combiner I'echange et le balayage en refroidissant ce 
fluide avant de le reinjecter dans le circuit. 

Lorsqu'elle sert au balayage du moteur, que I'echange y soit 
associe ou non, la valve de prelevement et d'evacuation est 

25 avantageusement contenue dans une cartouche apte a etre montee sur 
ladite partie de couvercle en etant raccordee audit trongon d'injection. 

Ainsi, a partir d'un "corps de moteur" standard, on peut, en 
changeant seulement la cartouche dans laquelle est montee la valve de 
prelevement et d'evacuation, choisir le mode de balayage le mieux adapts 

30 a 1'application envisagee. 

Avantageusement, la valve de prelevement et d'evacuation 
presente un passage de communication entre la conduite de prelevement 
et la conduite d'evacuation et elle comporte des moyens pour faire varier 
la section dudit passage en fonction de la difference de pression entre la 

35 conduite de prelevement et la conduite d'evacuation. 
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Lorsque le prelevement (I'echange et/ou le balayage) est 
effectif, la conduite de prelevement et la conduite d'evacuation sont 
relives par ce passage de communication. Sa section est variable, de 
sorte que le debit de fluide preieve est adapts aux conditions de 
5 fonctionnement du moteur. Dans la mesure ou, conformement 3 
I'invention, une seule valve de prelevement et d'evacuation est suffisante 
pour assurer la fonction d'echange et/ou de balayage, il est ais6 de 
choisir, pour une application donn6e, la valve la mieux adapfee de par la 
conformation de son passage de communication et la fagon dont la 

1 0 section de ce dernier varie. 

Dans ce cas, avantageusement, la valve de prelevement et 
d'evacuation comprend un regulateur de debit ayant au moins une entr6e 
apte & communiquer avec la conduite de prelevement, une sortie apte & 
communiquer avec la conduite d'evacuation, une restriction interposee 

15 entre lesdites entree et sortie et des moyens pour faire varier la section de 
passage entre i'entree et la sortie en relation avec la perte de charge a 
travers ladite restriction. 

Cette disposition, simple et efficace, permet de faire varier le 
debit de fluide preleve (utilise pour I'echange et/ou le balayage) en 

20 fonction de la difference de pression entre les conduites de prelevement 
et d'evacuation. 

Selon une premiere variante avantageuse, la valve de 
prelevement et d'evacuation comprend des moyens pour n'ouvrir le 
passage de communication que lorsque la difference de pression entre 
25 les conduites de prelevement et d'evacuation est au moins egale a une 
valeur seuil. 

Lorsque la difference de pression entre les conduites de 
prelevement et d'evacuation est relativement faible, inferieure e la valeur 
seuil, on s'abstient de preiever du fluide afin de ne pas consommer, pour 
30 cette fonction auxiliaire, du fluide qui est alors necessaire dans une autre 
partie du circuit, par exemple pour le defreinage du frein de parking du 
moteur, lors du demarrage de ce dernier. 

Selon une autre variante avantageuse, la valve de prelevement 
et d'evacuation comprend des moyens pour n'ouvrir le passage de 
35 communication que lorsque la difference de pression entre les conduites 
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de preievement et d'evacuation est sup6rieure £ une valeur seuil et 
lorsque ladite difference de pression est inferieure & une valeur limite. 

Dans ce cas, on s'abstient de preiever du fluide pour I'echange 
et/ou le balayage, non seulement dans la situation de faible mise en 
5 pression (par exemple au demarrage du moteur) 6voqu§e pr6c6demment, 
mais egalement dans une situation dans laquelle la pression dans la 
conduite de preievement est Slevee. On evite alors de preiever un debit 
qui occasionnerait une perte de puissance. 

Par ailleurs, la temperature du fluide augmente lorsque le debit 

10 est eieve. Par consequent, on choisit de preference ladite valeur limite de 
telle sorte que, en fonction de la courbe debit/pression du moteur, elle 
corresponde a une valeur de debit qui est inferieure au debit pour lequel 
la temperature du fluide est consider6e comme etant trap 6lev6e pour que 
le fluide puisse servir au balayage du carter du moteur. On s'abstient ainsi 

1 5 de realiser le balayage dans des conditions non satisfaisantes. 

De plus, lorsque I'utilisation du moteur dans son sens non 
preferentiel de rotation correspond seulement a des situations breves, 
telles qu'une marche arriere, on s'abstient alors de realiser un 
preievement de fluide puisque la pression dans la conduite de 

20 preievement qui, dans ce sens non preferentiel, est reliee a la conduite 
principale d'alimentation, est momentanement eievee. 

Avantageusement, la valeur seuil precitee est de I'ordre de 
15 bar, tandis que la valeur limite est de I'ordre de 25. bar. Par exemple, le 
passage de communication est tel que, lorsque la difference de pression 

25 entre les conduites de preievement et d'evacuation est superieure a la 
valeur seuil et, eventuellement, inferieure a la valeur limite, le debit 
preieve soit de 6 l/min. Ceci est par exemple valable pour un circuit dans 
lequel la pression maximale est de I'ordre de 400 bar et le debit maximal 
est de I'ordre de 100 l/min. 

30 L'invention sera bien comprise et ses avantages apparaitront 

mieux a la lecture de la description detailiee qui suit, d'un mode de 
realisation represente a titre d'exemple avantageux. La description se 
refere aux dessins annexes, sur lesquels : 

- la figure 1 montre un circuit d'echange selon Part anterieur ; 

35 - la figure 2 montre un circuit d'6change conforme £ l'invention 

adapte a un circuit ferm6 ; 
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-la figure 3 montre un circuit de balayage conforme a 
I'invention, adapts & un circuit ouvert ; 

- les figures 4A et 4B montrent respectivement une valve de 
pr61£vement adaptee & I'tchange et/ou au balayage conforme & 
I'invention, representee en coupe axiale et Involution du d6bit prtlevt par 
cette valve, en fonction de la difference de pression entre son entree et sa 
sortie ; 

- les figures 5A et 5B, ainsi que les figures 6A et 6B sont des 
vues analogues a celles des figures 4A et 4B, pour deux variantes de 
realisation ; 

- la figure 7 est une vue en coupe axiale d'une valve de 
prelevement adaptee a I'echange et/ou au balayage selon une variante, 
avec une eiectrovalve de pilotage ; et 

- la figure 8 est une representation schematique d'une partie de 
circuit englobant I'ensemble de la figure 7. 

La figure 1 montre un circuit ferme dont la pompe principale 10 
a ses orifices respectivement raccordes a deux conduites principales, 
respectivement 12 et 14 qui servent respectivement de conduites 
d'alimentation et d'echappement pour un moteur hydraulique 16 auquel 
elles sont reliees. 

Dans ce circuit, un circuit d'echange 18 comprend une 
premiere valve d'echange 20 constitute par un s6lecteur qui a deux voies 
d'entree respectivement reliees a chacune des deux conduites principales 
12 et 14 et une voie de sortie qui, par une conduite d'evacuation, evacue 
le fluide preleve par la valve 20 vers un reservoir sans pression 22. Plus 
precisement, la conduite d'evacuation comprend un trongon de 
raccordement 24 qui est dispose entre la sortie de la valve 20 et un orifice 
qui debouche a Pinterieur du carter du moteur 16. Sur ce trongon est 
disposee une deuxieme valve d'§change constitute par un rtgulateur de 
debit 26. Ainsi, dans des conditions de fonctionnement donnees, le fluide 
pr§lev£ par la premiere valve d'echange 20 est injectt dans le carter du 
moteur. Dans ce carter s'effectue un balayage et le fluide s'tvacue par 
une conduite de retour de fuites 28 qui constitue un trongon terminal de la 
conduite d'tvacuation. Par des moyens de commande 30 et 32, la valve 
20 est commandte, a partir de sa position neutre dans laquelle elle est 
representee sur la figure 1, dans Tune ou I'autre de ses positions 
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exchange dans lesquelles elle raccorde la conduite 14 ou la conduite 12 
(celle qui est a la plus basse pression) e la conduite 24. 

Sur la figure 2, les elements inchanges par rapport & ceux de la 
figure 1 gardent les memes references. Le moteur 16 presente un sens 
5 pfeferentiel d'utilisation, dans lequel e'est la conduite 12 qui sert a 
I'alimentation, tandis que la conduite 14 sert a I'echappement. Le moteur 
16 n'est pas represents en detail mais il s'agit de preference d'un moteur 
a pistons radiaux, par exemple du type de celul que decrit 
FR-A-2 780 450. 

10 Le circuit d'echange 18' comprend une valve de preievement et 

d'evacuation 40 qui est unique et qui est raccordee en permanence a la 
conduite d'echappement 14 par une conduite de preievement 42. Cette 
valve 40 est egalement raccordee £ la conduite d'evacuation. Plus 
precisement, sa sortie est reliee a une conduite d'injection 44 qui injecte le 

15 fluide preieve dans la conduite 14 par la conduite de preievement 42 dans 
I'espace inferieur du carter du moteur 16. L'ensemble forme par la 
conduite d'injection 44 et la conduite de retour de fuites 28 forme la 
conduite d'evacuation. 

La valve 40 sert a rechange, le fluide qu'elle preieve et evacue 

20 vers le reservoir etant refroidi (par des moyens non represenfes) avant 
d'etre reinjecte dans le circuit ferme par la pompe de gavage 10\ Elle sera 
par consequent denommee ci-apres valve d'echange. En I'espece, cette 
valve d'echange sert egalement au balayage de I'espace inferieur du 
carter du moteur grace au raccordement de la conduite 42 avec ledit 

25 espace inferieur. 

La valve d'echange 40 pr6sente un passage de communication 
46 entre les conduites 42 et 44. Comme I'indique la representation 
schematique de la figure 2, la section de ce passage est variable, la 
variation de section etant commandee par la difference de pression entre 

30 les conduites 42 et 44. Cette valve 40 constitue avantageusement un 
regulateur de debit, sans qu'il soit necessaire d'interposer sur le circuit 
d'echange un element tel qu'un seiecteur. 

Pour jouer ce role de regulateur de debit, la valve 40 comprend 
une restriction qui est disposee dans le passage 46 et la section de cette 

35 restriction varie en fonction de la perte de charge a travers elle. 



La valve 40 du circuit de pr§tevement de la figure 2 est mise en 
place dans un circuit principal ferrrte, pour assurer T6change du fluide 
circulant dans ce circuit et, de plus, pour assurer le balayage de Tespace 
interieur du carter du moteur 16. 

5 Sur la figure 3, le circuit de pr6tevement 118' en lui-meme est 

analogue au circuit 18' de la figure 2 mais il sert seulement au balayage 
de Tespace interieur du carter du moteur. Le circuit principal qui comprend 
les conduites principales 12 et 14 servant £ I'alimentation et & 
T6chappement du moteur 16 est en effet un circuit ouvert dans lequel 

10 T6change n'est pas n6cessaire. II comprend une pompe principale 110 
qui, par une conduite de refoulement 9, est relive £ un selecteur 
d'alimentation 11. Selon la position de ce selecteur, les conduites 12 et 14 
servent a Palimentation ou ci I'echappement. 

Ainsi, dans le circuit de la figure 3, la valve 40 est une valve de 

15 balayage. Les valves 140, 240, 340 et 440 qui sont dScrites dans la suite 
peuvent etre disposes dans les circuits des figures 2 ou 3 & la place de 
cette valve 40 pour assurer, soit T6change avec, eventuellement, le 
balayage de Tespace interieur du carter du moteur (figure 2), soit le 
balayage seul (figure 3). 

20 La figure 4A montre, en coupe axiale, une valve 140 qui 

constitue un premier exemple de realisation pour la valve 40 des figures 2 
et 3. Cette valve qui forme un r§gulateur de d§bit est disposee dans un 
support 141 qui presente un premier pergage 142, susceptible d'etre 
raccbrde a la conduite de pretevement 42 pour former Tentr6e de la valve 

25 140 et une cavite 144, susceptible d'etre raccord6 £ la conduite d'injection 
44 pour former la sortie de la valve. Cette cavite 144 est par exemple 
Tespace interieur du carter du moteur 16, quand le support 141 est une 
partie de ce carter. 

La valve 140 comprend un corps fixe 150 qui est fix6, entre le 

30 pergage 142 et la cavite 144, dans un atesage 143 du support 141 avec 
lequel communiquent ce pergage et cette cavite. La valve comprend un 
tiroir 152 qui est monte mobile dans ce corps fixe 150. 

La valve r6gulateur de d6bit 140 comprend une chambre 
hydraulique de commande 154 qui est apte a etre alimentee en fluide par 

35 la conduite de pretevement (elle est raccord§e & Tentree 142 de la valve) 
pour solliciter le deplacement du tiroir dans un premier sens de 



emplacement axial F1. Elle comprend 6galement des moyens de rappel 
elastique formes par un ressort 1 56 qui est apte & solliciter le 
d6placement du tiroir dans un deuxteme sens de d6placement F2 oppose 
au premier. 

5 L'un des Elements constitu6 par le corps 150 et par le tiroir 1 52 

pr6sente au moins un orifice de communication, tandis que I'autre de ces 
elements pr§sente une paroi d'obturation apte a masquer cet orifice en 
fonction de la position du tiroir. 

En I'esp&ce, le corps 150 pr§sente plusieurs orifices de 

10 communication 158, pratiques sur sa paroi axiale, de maniere £ mettre 
I'espace interieur de ce corps en communication avec la cavite 144 qui 
forme la sortie de la valve. 

La paroi axiale du tiroir 152 qui coulisse contre celle du corps 
fixe 150 forme une paroi d'obturation 160 qui est apte 3 masquer les 

15 orifices 158 lorsque le tiroir est d6p1ac6 dans le sens F1. En I'esp&ce, le 
ressort 156 rappelle en permanence le tiroir 152 dans sa premiere 
position extreme, dans laquelle il est maintenu en butee contre un anneau 
de butee 162, de telle sorte que le ou les orifices de communication 158 
sont ouverts. La valve 140 presente une restriction 164 qui forme un 

20 passage de communication entre I'entree 142 et la sortie 144. Plus 
pr6cisement, cette restriction 164 est situee dans le tiroir et forme un 
passage entre la chambre de commande 154 et la sortie 144. Le tiroir 
presente en effet un element de paroi radiale 166 qui forme le fond de la 
chambre de commande 154 et qui presente un pergage constituant ia 

25 restriction 164. 

La figure 4B illustre la courbe de variation du debit Q de fluide a 
la sortie 144 en fonction de la difference de pression entre I'entree et la 
sortie de la valve 140 : P 142 - Pi44- Au cours de la mise en pression du 
circuit principal, qui se traduit par une augmentation de la pression dans la 

30 conduite 142, le debit augmente progressivement jusqu'& atteindre une 
valeur r6gul6e Qi. II reste ensuite stabilise a cette valeur lorsque la 
pression continue d'augmenter. En effet, la perte de charge a travers la 
restriction 164, qui se traduit par la valeur P142-P144, conditionne la 
position du tiroir 152 dont la paroi 160 bouche plus ou moins le ou les 

35 orifices de communication. Par exemple, la valeur regutee Q1 du debit est 
de I'ordre de 6 l/min. 
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On decrit maintenant la figure 5A f sur laquelle les elements 
analogues a ceux de la figure 4A sont affectes des memes references 
augmentees de 100. Le corps 250 dans lequel est monte mobile le tiroir 
252 est fixe dans un aiesage 243 du support 241 (par exemple le carter 
du moteur) qui communique avec I'entree 242 et la sortie 244 de la valve 
rSgulateur de debit 240. 

Comme pour la variante de la figure 4A, un ou plusieurs orifices 
de communication 258 sont nrtenages dans le corps fixe 250 et sont plus 
ou moins masques dans la position du tiroir par une paroi d'obturation 260 
que pr6sente ce dernier. 

Plus pr6cisement, le corps 250 presente une portion axiale 
250A qui s'etend dans Talesage 243, de telle sorte qu'un espace annulaire 
242A, communiquant avec I'entree 242 de la valve est menage autour de 
cette portion 250A. Le ou les orifices de communication 258 d6bouchent 
dans I'espace annulaire 242A, de sorte qu'ils sont en permanence en 
communication avec I'entree 242. 

Le tiroir 252 est normalement rappeie par le ressort 256 dans 
sa premiere position extreme, dans laquelle il vient en butee contre une 
paroi d'extremite 250B qui ferme le corps 250 du cote de I'entree 242. La 
paroi d'obturation 260 s'etend entre I'extremite libre 252A du tiroir apte a 
venir en butee avec la paroi de fond 250B du corps 250 et une gorge 270 
pratiqu6e sur la peripheric du tiroir. Dans la portion axiale du tiroir qui 
s'etend entre cette gorge et I'extremite 252A est menage au moins un 
premier pergage de liaison 272. 

Dans la premiere position extreme du tiroir, la gorge 270 se 
trouve en regard du ou des pergages 258, de telle sorte que I'entree 242 
de la valve communique, par les pergages 258, la gorge 270 et le premier 
pergage de liaison 272, avec une chambre de commande 254 menagee 
entre I'extremit6 252A du tiroir et la paroi de fond 250B. Le tiroir presente 
un deuxieme pergage de liaison 274 qui le traverse sur toute sa longueur. 
Ce pergage 274 debouche dans une portion de I'extr6mit6 252A du tiroir 
par rapport a laquelle I'extremite du premier pergage 272 est en retrait. 
Ainsi, dans la premiere position extreme du tiroir, le deuxieme pergage 
274 est obture par la venue en butee de ce tiroir contre la paroi de fond 
250B, tandis que le premier pergage 272 n'est pas obture. Du cote 
oppose £ la paroi de fond 250B, le deuxieme pergage de liaison 274 
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communique en permanence avec la sortie 244 de la valve r6gulateur de 
d6bit 240. 

La figure 5B montre Involution du d6bit Q en sortie de cette 
valve, en fonction de la difference de pression entre son entree et sa 
5 sortie : P 2 42 - P244. Le ressort 256 est tar§ de telle sorte que, tant que cette 
difference de pression reste inferieure £ une valeur seuil donn6e P s , le 
pergage de liaison 274 reste obtur6, de sorte que le d§bit de fluide en 
sortie est nul. Quand la valeur seuil P s est atteinte, le tiroir se d6place 
rapidement dans le sens F1, de sorte que le d6bit croit rapidement jusqu'a 
10 se stabiliser a une valeur Q\. 

Lorsque la difference de pression P242 - P244 a atteint cette 
valeur seuil, le fonctionnement de la valve 240 est analogue £ celui de la 
valve 140, c'est-a-dire que la paroi d'obturation 260 masque plus ou moins 
le ou les orifices de communication 258 de manfere & maintenir un debit 
1 5 sensiblement constant entre Tentr6e et la sortie. 

Le pergage de liaison 274 est calibr6, de manure a constituer 
une restriction occasionnant une perte de charge entre I'entr6e 242 et la 
sortie 244 de la valve 240, plus pr§cisement entre la chambre 254 et la 
sortie 244. 

20 Dans cette variante de la figure 5A, le passage de 

communication comprend I'espace 242A, le ou les orifices 258, la gorge 
270 et les pergages de liaison 272 et 274. Par extension, on d6nomme 
"section" du passage de communication a un moment donn£ I'ensemble 
des sections des orifices 258 et des pergages de liaison 272 et 274 qui 

25 determinent la perte de charge entre I'entr6e et la sortie de la valve. Ainsi, 
dans la premiere position extreme du tiroir, la section du passage de 
communication est nulle puisque le pergage de liaison 274 est obtur§. 
Lorsque la difference de pression entre Tentr6e et la sortie a atteint la 
valeur seuil P s , la section du passage de communication est d6termin6e 

30 par la restriction que forme le pergage 274, et par la section du ou des 
pergages d'obturation 258 laissee non masqu£e par la paroi 260. 

On d6crit maintenant la figure 6A, sur laquelle les elements 
analogues a ceux de la figure 4A sont affecfes des memes references 
augmentees de 200. La valve 340 est disposGe dans un a!6sage 343, 

35 pratique dans un support de valve 341 (par exemple le carter du moteur) 
et communiquant avec I'entree 342 et ia sortie 344. La valve comprend un 
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corps fixe exterieur 350 qui est fix§ dans I'alesage 343, ainsi qu*un corps 
fixe interieur 350' qui est fix§ dans le, corps fixe exterieur 350. Elle 
comprend egalement un tiroir 352 qui est monte mobile 3 I'interieur du 
corps de valve interieur 350\ A Taide d'un ressort 356 qui coop^re avec un 

5 epaulement 356' du tiroir, ce dernier est constamment rappete dans sa 
premiere position extreme, dans laquelle son extr6mite 352A est en appui 
contre un epaulement de butee 362 solidaire du corps fixe interieur. 

Le tiroir pr6sente un pergage axial borgne 353 qui s'ouvre sur 
son extr6mite 352A. Des pelages radiaux 370 qui sont calibres de 

10 maniere & former des restrictions relient ce pergage borgne £ la p6riph6rie 
externe du tiroir. 

Le corps fixe interieur 350' presente un ou plusieurs orifices de 
communication 358 qui sont pratiques dans sa paroi axiale. Selon la 
position du tiroir 352 3 I'interieur de ce corps fixe, ce ou ces orifices sont 

15 obtur6s par la paroi axiale 360 du tiroir ou bien sont mis en communica- 
tion avec les pergages radiaux 370. 

Les orifices de communication 358 d£bouchent, sur la peri- 
ph6rie externe du corps fixe interieur 350', dans un espace annulaire 371 
menag6 entre ladite pSripherie externe et la periphterie interne du corps 

20 fixe exterieur 350. Ce dernier presente un ou plusieurs canaux de liaison 
372 qui relient cet espace annulaire 371 a la sortie 344 de la valve. 
L'espace rrtenage a I'interieur de I'atesage 343 et dans la region de 
I'extr^mite du corps fixe interieur 350' dans laquelle se trouve Textremite 
352A du tiroir, constitue une chambre de commande hydraulique 354 en 

25 communication avec I'entr6e 342 de la valve. 

On comprend mieux le fonctionnement de cette valve en se 
reportant 3 la figure 6B, qui montre revolution du d6bit a la sortie 344 de 
la valve en fonction de la difference de pression entre son entree et sa 
sortie : P342 - P344. 

30 Dans la premiere position extreme representee sur la figure 6A, 

les pergages 370 ne communiquent pas avec les pergages 358. Par 
consequent, le fluide ne peut pas circuler de Tentr6e 342 vers la sortie 344 
de la valve. Le ressort 356 est tar6 de telle sorte que, 3 partir d'une valeur 
seuil Psi pour la difference de pression P342 - P^, les pergages 370 

35 viennent en regard des orifices 358. Dans ce cas, le fluide circule depuis 
I'enttee 342 a travers des pergages 370 et les orifices 358, dans I'espace 
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annulaire 371 pour ressortir par la sortie 344 en passant £ travers les 
canaux de liaison 372. 

En fonction des conditions de tarage et de prGcontrainte du 
ressort 356, le d6bit augmente plus ou moins rapidement £ partir de cette 
5 premiere valeur seuil de pression pour atteindre une valeur stabilise QV 
Le tarage du ressort, qui conditionne le niveau d'ouverture en regard entre 
les pelages 370 et les orifices 358, de m§me que la section des 
restrictions fornixes dans les pergages 370 sont tels que le d6bit reste 
stabilise a cette valeur Q"i tant que la difference de pression P342 - P344 

1 0 reste comprise entre la valeur seuil P S i et une valeur limite P L1 . 

Toutefois, le ou les orifices de communication 358 presentent 
une longueur, mesuree dans la direction de d6placement F1 du tiroir 352, 
qui est inferieure a la course de ce dernier. Ainsi, lorsque la difference de 
pression devient superieure 3 la valeur P L i, le d6placement du tiroir dans 

15 le sens F1 est tel que les pergages 370 cessent d'etre en regard avec le 
ou les orifices de communication 358 qui sont £ nouveau masques par la 
paroi axiale 360 du tiroir. Ainsi, le d6bit redevient nul a la sortie. 

En d'autres termes, dans la variante de la figure 6A, le ou les 
orifices de communication 358 sont ferrrfes dans les deux positions 

20 extremes du tiroir par la paroi d'obturation que constitue la paroi axiale 
360 de ce tiroir. 

Le ressort 356 est dispose dans une chambre 376 rrfenagee, a 
I'extremite du corps fixe inferieur 350' opposee & I'entree 342 de la valve, 
dans le corps fixe exterieur 350. Cette chambre 376 peut constituer une 

25 chambre hydraulique d'amortissement pour le d6placement du tiroir. 

En effet, le corps fixe inferieur pfesente un ou des pergages 
secondaires de communication 373 qui s'ouvrent, sur la p6riph6rie 
externe du corps inferieur 350*. dans I'espace annulaire 371 et, dans 
I'alesage du corps inferieur 350", dans une region dudit afesage dans 

30 laquelle la p6riphferie externe du tiroir 352 ne coop&re pas de maniere 
etanche avec le corps inferieur 350'. Ainsi, par les pergages secondaires 
de communication 373, le fluide contenu dans I'espace annulaire 371 peut 
alimenter la chambre d'amortissement hydraulique 376 dans laquelle est 
dispose le ressort 356. Par exemple, un joint d'6tanch6ife (non 

35 represent^) est dispose dans la portion axiale du corps 350' siUfee entre 
les orifices de communication 358 et les pergages secondaires de 
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communication 373, tandis qu'un jeu fonctionnel est m§nag6 entre le tiroir 
et le corps fixe interieur 350' au voisinage de Pepaulement 356'. 

La chambre 376 communique ainsi avec I'espace annulaire 371 
par une restriction (le jeu pr6cit6). Ainsi, dans le sens de sa vidange 
5 comme dans celui de son alimentation, elle amortit le d6placement du 
tiroir 352. 

Dans la configuration active d'§change de la valve, son entree 
et sa sortie communiquent par le passage de communication forme par le 
pergage borgne 353, les orifices ayant les restrictions 370, le ou les 

10 orifices de communication 358, I'espace annulaire 371 et le ou les 
pergages de liaison 372. Pour permettre un d£placement du tiroir dans le 
sens F1 suffisant pour que la communication entre les pergages 370 et 
les orifices 358 cesse, il est n£cessaire que la chambre 376 se vidange du 
fiuide qu'elle contient. La section de vidange est d6termin6e par le jeu 

15 entre le tiroir et I'alesage du corps interieur 350', de sorte que la vidange 
s'effectue lentement. En d'autres termes, la chambre 376 permet de 
. ralentir le deplacement du tiroir dans le sens F1 de mani&re a prolonger la 
configuration active d'echange de la valve jusqu'a ce que la difference de 
pression entre Tentr6e et la sortie de cette derniere atteigne la valeur P L l 

20 On decrit ci-apres une variante de valve de pr£l£vement et 

d'evacuation qui peut servir a I'echange et/ou au balayage et qui est 
adaptee pour assurer une fonction auxiliaire en association avec au moins 
une autre valve. 

Sur la figure 7, le tiroir 452 est monte mobile dans un atesage 
25 du corps de valve 450 auquel sont raccord£es en permanence Tentr6e 
442 et la sortie 444 de la valve regulateur de d£bit. L'alesage du corps de 
valve 450 dans lequel est dispose le tiroir est ferm6 a chacune de ses 
extr6mit6s, respectivement par un premier et un deuxteme bouchon 453 
et 453'. Un ressort 456 coop^re, d'une part, avec le tiroir 452 et, d'autre 
30 part, avec un organe de butee 457 solidaire du corps fixe. 

Une chambre hydraulique de commande 454 est dispos6e 
entre Textremife 452A du tiroir et le bouchon 453'. Le tiroir pr6sente un ou 
plusieurs orifices de communication 458, disposes radialement entre sa 
Peripherie externe et un per?age axial borgne 455 qui s'ouvre dans la 
35 chambre de commande hydraulique 454. Le tiroir presente encore des 
orifices calibres de communication 464 qui relient le per?age axial borgne 
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455 3 sa p6riph6rie externe et qui s'etendent entre les orifices 458 et 
I'extremite du tiroir oppose a la chambre de commande 454. 

Dans la premiere position extreme du tiroir 452 representee sur 
la figure 7, les pergages calibres 464 ne communiquent pas avec la sortie 
5 444 de la valve. Pour que cette communication soit possible, il faut que le 
tiroir se deplace suffisamment dans le sens F1 £ rencontre de I'effort de 
rappel du ressort 456. 

La courbe devolution du debit a la sortie de la valve en fonction 
de la difference de pression entre son entree et sa sortie est du meme 

10 type que celle de la figure 5B. Lorsque, par I'alimentation en fluide de la 
chambre 454, le tiroir s'est suffisamment deplace dans le sens F1, alors le 
fluide circule de I'entree vers la sortie en passant par le passage de 
communication constitue par le ou les orifices de communication 458, le 
pergage axial borgne 455 et les orifices calibres 464. A partir de cette 

15 situation, les orifices 458 sont plus ou moins masques par la paroi de 
I'aiesage du corps dans lequel le tiroir se deplace, de sorte que, en 
fonction egalement des prScontraintes du ressort 456, le debit se stabilise 
a une valeur donnee. Ainsi, la valve 440 de la figure 7 est une valve a 
seuil bas, dans laquelle le debit a sa sortie ne s'instaure que lorsque la 

20 difference de pression entre son entree et sa sortie a atteint une valeur 
seuil. 

La figure 7 montre un ensemble de valves qui, outre la valve de 
preievement et d'evacuation 440, comprend un recepteur auxiliaire 500, 
par exemple un seiecteur de la cylindree du moteur 16, et une 

25 electrovalve 510 pilotant ce recepteur. Cette derniere comporte un corps 
fixe 512 dispose dans un aiesage du corps fixe 450 et un tiroir 502 
dispose dans le corps 512. L'entree du recepteur 500 est reliee a la sortie 
504' de reiectrovalve 510, dont l'entree 504 est reliee a une sortie 
auxiliaire de la valve de preievement et d'evacuation 440. Plus 

30 precisement, le pergage axial borgne 455 du tiroir 452 communique en 
permanence avec une chambre de sortie auxiliaire 506 par un canal 
transversal de communication 505, cette chambre de sortie alimentant le 
conduit 504 qui, lorsque le tiroir 502 de reiectrovalve est deplace pour que 
ses pergages 514 communiquent avec ce conduit par des pergages 513 
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du corps 512, permet ralimentation du recepteur 500 par I'entree 504* de 
cette derntere. 

II faut noter que ralimentation en fluide de la chambre de sortie 
auxiliaire 506 d6pend de la section de communication entre les orifices de 

5 communication 458 et I'entree 442 de la valve 440. Ainsi, la valve 440 sert 
de regulateur de pression pour ralimentation en fluide du recepteur 500 
par Tinterm^diaire de l'6lectrovalve 510. 

La figure 8 est une representation sch6matique montrant la 
valve 440, le recepteur 500 et I'electrovalve 510 int6gr§s dans le circuit. 

10 La valve 440, alimentee par la conduite de pr6lfcvement 42 qui est 
raccordee a son entree 442, est une valve d'6change et/ou de balayage 
qui, en fonction de la position de son tiroir, injecte du fluide prelev§ sur le 
circuit principal dans la conduite d'injection 44, par sa sortie 444, ce fluide 
etant injecte dans le moteur 16 de la maniere indiquSe sur les figures 2 ou 

15 3. 

Dans sa premiere position extreme A representee sur la figure 
8, la valve 440 he permet pas encore le pr6l£vement du fluide, car les 
orifices calibres 464 ne communiquent pas avec la sortie 444, mais sa 
chambre de sortie auxiliaire 506 est d£j& alimentee par I'entree 442. 

20 Dans sa position intermediate B, la valve 440 permet, par les 

orifices calibres 464 et par les restrictions form6es par le masquage partiel 
des orifices 458, I'injection d'un debit de fluide r§gu!6 dans la conduite 44 
et dans le conduit de sortie auxiliaire 504. Si la pression dans ce conduit 
atteint une valeur limite, alors la valve 440 vient dans sa position C, dans 

25 laquelle les orifices de communication 458 sont masques par la paroi 460 
de I'alesage dans lequel ce tiroir est dispose, de telle sorte que la 
communication entre I'entree 442 et la sortie 444 de la valve 440 cesse. 
En revanche, la sortie 444 reste reliee au conduit de sortie auxiliaire 504, 
par le pergage axial borgne 455 et les orifices calibres 464 par lesquelles 

30 il s'evacue de maniere r6guli6re. La valve 440 6tant alors alimentee par la 
pression dans le conduit 504, la position C est instable. La position A est 
stable seulement a basse pression dans la conduite 42, tandis que la 
position B est stable lorsque la pression dans cette conduite est 
superieure au seuil de la valve 440. 

35 Comme on le voit sur la figure 8, I'electrovalve 510 comporte 

une premiere et une deuxieme voie respectivement raccordSes en 



17 



permanence £ la sortie auxiliaire 504 de la valve 440 et a I'entr6e 504' du 
recepteur 500, et une troisteme voie raccord§e & un reservoir sans 
pression par un conduit 515. Selon sa position, I'&ectrovalve fait 
communiquer deux d deux sa premiere et sa deuxieme voie ou sa 
5 deuxteme et sa troisieme voie. Ainsi, en fonction de la position de 
l'6lectroyalve 510, le conduit de sortie auxiliaire 504 de la valve 440 dont 
la pression est r6gulee sert a la commande du recepteur 500. 

Avantageusement, quelle que soit la variante retenue, la valve 
de prStevement et d'6vacuation conform§ment h I'invention est contenue 
10 dans une cartouche qui est apte £ etre montee sur une partie de 
couvercle du moteur. Le corps de valve 150, 250, 350 forme en effet une 
ptece qui est apte 3 £tre mise en place dans un logement m6nag6 dans le 
carter du moteur (en particulier une partie de couvercle), logement dans 
lequel d^bouchent I'entree et la sortie de la valve. 
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REVENDICATIONS 

1. Circuit de prelevement de fluide dans un circuit principal de 

fluide qui comprend : 
5 - un moteur hydraulique (16) ayant un sens prSferentiel d'utilisation 

et presentant un carter, qui definit un espace interieur et dans lequel est 
dispose un bloc-cylindres, 

-au moins deux conduites principales (12, 14) susceptibles d'etre 
mises en communication avec le bloc-cylindres du moteur et constituant 
10 respectivement, dans le sens pr6f6rentiel d'utilisation de ce dernier, une 
conduite principale d'alimentation et une conduite principale 
d'echappement, 

le circuit de prelevement (18') comprenant des moyens pour preiever du 
fluide sur le circuit principal et des moyens pour evacuer le fluide preieve 
15 vers un reservoir sans pression (22) par une conduite d'evacuation (44, 
28), 

caracterise en ce qu'il comprend une valve de prelevement et 
d'evacuation (40; 140; 240; 340; 440) unique raccord6e en 
permanence, par une conduite de prelevement (42), a une seule (14) 

20 desdites conduites principales, cette valve etant egalement raccordSe a la 
conduite d'evacuation (44, 28) et en ce que la conduite principale (14) £ 
laquelle est raccordee la valve de prelevement et d'evacuation est celle 
qui constitue la conduite d'echappement dans le sens preferentiel 
d'utilisation du moteur (16). 

25 2. Circuit de prelevement selon la revendication 1, caracterise en 

ce que la valve de prelevement et d'evacuation (40 ; 140 ; 240 ; 340 ; 440) 
presente un passage de communication (46 ; 164, 158 ; 258, 270, 272, 
274; 353, 358, 370, 371, 372; 458, 455, 464) entre la conduite de 
prelevement (42) et la conduite d'evacuation (44, 28) et en ce qu'elle 

30 comporte des moyens (150, 152, 154, 156 ; 250, 252, 254, 256 ; 350', 
352, 354, 356 ; 450, 452, 454, 456) pour faire varier la section dudit 
passage en fonction de la difference de pression entre la conduite de 
prelevement et la conduite d'evacuation. 

3. Circuit de prelevement selon la revendication 2, caracterise en 

35 ce que la valve de prelevement et d'evacuation (40 ; 140 ; 240 ; 340 ; 440) 
comprend un r6gulateur de debit ayant au moins une entree (142 ; 242 ; 
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342 ; 442) apte & communiquer avec la conduite de prelevement (42), une 
sortie (144 ; 244 ; 344 ; 444) apte £ communiquer avec la conduite 
d'evacuation (44, 28), une restriction (164 ; 272, 274 ; 370 ; 464) 
interposee entre lesdites entree et sortie et des moyens (150, 152, 154, 
5 156 ; 250, 252, 254, 256 ; 350', 352, 354, 356 ; 450, 452,. 454, 456) pour 
faire varier la section de passage entre I'entr6e et la sortie en relation 
avec la perte de charge e travers ladite restriction. 

4. Circuit de prelevement selon la revendication 3, caracterise en 
ce que le r^gulateur de debit comprend un tiroir (152 ; 252 ; 352 ; 452) 

10 mobile dans un corps (150; 250; 350, 350* ; 450), une chambre de 
commande hydraulique (154 ; 254 ; 354 ; 454) apte a etre alimentee en 
fluide par la conduite de prelevement (42) pour solliciter le deplacement 
(F1) du tiroir dans un premier sens de deplacement et des moyens de 
rappel elastique (156 ; 256 ; 356 ; 456) aptes £ solliciter le deplacement 

15 du tiroir (152 ; 252 ; 352 ; 452) dans un deuxieme sens de deplacement 
(F2) oppose audit premier sens de deplacement, et en ce que Tun des 
elements constituSs par le corps et par le tiroir presente au moins un 
orifice de communication (158 ; 258 ; 358 ; 458, 464), tandis que I'autre 
desdits elements presente une paroi d'obturation (160 ; 260 ; 360 ; 460) 

20 apte 3 masquer ledit orifice en fonction de la position du tiroir. 

5. Circuit de prelevement selon la revendication 4, caracterise en 
ce que la restriction (164 ; 272, 274 ; 370 ; 464) est situee dans le tiroir 
(152; 252; 352; 452) et forme un passage entre la chambre de 
commande hydraulique (154 ; 254 ; 354 ; 454) et la sortie (144 ; 244 ; 

25 344 ; 444). 

6. Circuit de prelevement selon I'une quelconque des 
revendications 2 a 5, caracterise en ce que la valve de prelevement et 
d'evacuation (240 ; 340 ; 440) comprend des moyens (254 ; 256 ; 354, 
356 ; 454, 456) pour n'ouvrir le passage de communication que lorsque la 

30 difference de pression entre les conduites de prelevement (42) et 
d'evacuation (44) est au moins egale e une valeur seuil (P s ; PsO- 

7. Circuit de prelevement selon I'une quelconque des 
revendications 2 a 5, caracterise en ce que la valve de prelevement et 
d'evacuation (340) comprend des moyens (354, 356) pour n'ouvrir le 

35 passage de communication que lorsque la difference de pression entre 
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les conduites de pr6l6vement (42) et d'evacuation (44) est sup6rieure & 
une valeur seuil (P S i) et est interieure 3 une valeur limite (P L i). 

8. Circuit de pr§levement selon Tune quelconque des 
revendications 6 et 7, caracterise en ce que les moyens de rappel 

5 elastique (256 ; 356 ; 456) rappellent en permanence le tiroir (252 ; 352 ; 
452) vers une position dans laquelle le passage de communication (274 ; 
358 ; 464) est obtur6 et en ce que lesdits moyens sont tar6s pour ne 
permettre I'ouverture dudit passage que lorsque la pression dans la 
chambre de commande (254 ; 354 ; 454) atteint une valeur seuil (P s ; 

10 P S i). 

9. Circuit de pr6levement selon les revendications 4 et 7 ou les 
revendications 4, 7 et 8, caracterise en ce que I'orifice de communication 
(358) pr6sente une longueur, mesur6e dans la direction (F1) de 
d6placement du tiroir (352), qui est interieure a la course de ce dernier et 

15 en ce que ledit orifice est ferme par la paroi d'obturation (360) dans deux 
positions extremes du tiroir. 

10. Circuit de prel^vement selon Tune quelconque des 
revendications 1 a 9, caracterise en ce que la conduite d'evacuation (44, 
28) est raccord§e en permanence & I'espace interieur du moteur 

20 hydraulique (16) par un trongon d'injection (44) qui est realist dans une 
partie de couvercle dudit moteur et en ce qu'il comporte, en outre, une 
conduite (28) de raccordement a un reservoir sans pression (22) reliee a 
I'espace interieur du moteur par un orifice de retour de fuites dudit moteur. 

11. Circuit de prSlevement selon la revendication 10, caracterise en 
25 ce que la valve de prel&vement et d'evacuation (40 ; 140 ; 240 ; 340 ; 440) 

est contenue dans une cartouche apte a etre montee sur ladite partie de 
couvercle en 6tant raccord§e audit trongon d'injection (44). 

12. Circuit de pr^levement selon Tune quelconque des 
revendications 1 a 11, caracterise en ce qu'il comporte en outre un 

30 r6cepteur (500), qui pr6sente une entree (504') relive a une sortie 
auxiliaire (504, 506) de la valve de prelevement et d'evacuation (440) et 
qui alimente en fluide sous pression au moins un circuit auxiliaire. 

13. Circuit de prelevement selon Tune quelconque des 
revendications 1 & 12, caracterise en ce que le circuit principal est un 

35 circuit ferme (figure 2) et en ce que la valve de pr6l6vement et 
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d'Svacuation (40 ; 140 ; 240 ; 340) est une valve exchange, le fluide 
preleve 6tant destine £ etre refroidi. 
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Revendications 



Module de manipulation destine a Insertion ou a I'extraction d'au 
moins un element de construction (12) dans ou hors d'un support 
pour elements de construction (14) et comprenant un mecanisme de 
retenue (22) avec au moins un logement adapt6 a I 6l6ment de 
construction (12) ainsi qu'une bobine (42) disposee a une des 
extremites du mecanisme de retenue (22) orientees vers I'6l6ment de 
construction (12) et mise sous tension lorsque le m6canisme de 
retenue (22) est positionn6 ne fOt-ce que partiellement par rapport a 
au moins un element de construction (12). En outre, le module 
positionne au moins un element de construction (12) par rapport au 
mecanisme de retenue (22), grace a la force de cohesion magnetique 
et est caracterise en ce que le mecanisme de retenue (22) presente 
un corps de base (41) essentiellement cylindrique avec une section 
inferieure (27) comprenant une section de logement et un systeme de 
cohesion magnetique et une section superieure (28) avec plaque de 
connexion (59) pour le systeme de cohesion magnetique et tige de 
contact (61) qui, en cas de deviation du mecanisme de retenue (22), 
agit de concert avec un equipement de test et de contr6le situe au- 
dessus de la plaque de retenue (26). 

Module de manipulation selon la revendication 1, caracteris6 en ce 
que le mecanisme de retenue (22) est en contact direct avec une 
plaque d'arret (26) pourvue d'un alesage (29) destine a accueillir le 
mecanisme de retenue (22). Des percements seront disposes si 



Non o^i-.iinci par 



par 

possible de fa$on contigue par rapport a I'afesage, d^tellesorteque — 
I'afesage (29) soit resilient par rapport a la plaque de retenue (26). 

3. Module de manipulation selon la revendication 2, caracferis6 en ce 
que la section inferieure (27) du mScanisme de retenue (22) est 
situ§e sous une plaque de retenue (26) et en ce que le m£canisme 
de retenue est fix£ a la plaque d'arret (26) grace, si possible, a une 
colle conductrice. 



4. Module de manipulation selon une des revendications pr§c6dentes, 
caracferis£ par un mandrin (51) destine a I'extraction d'£fements de 
construction cylindriques de preference et pourvu de preference d'un 
alesage (56) dans une section de logement. Ce mandrin pr£sente 
une section cylindrique dont le diametre exterieur est fegSrement 
inferieur au diametre de Tallage (59) de lament de construction 
(12) et son extr£mite libre penetrant dans l'6lement de construction 
(12) est biseaufee. 

5. Module de manipulation selon la revendication 4, caracferis6 en ce 
que le mandrin (51) est dispose sur une section (52) du corps de 
base (41) du mecanisme de retenue (22), de manure a pouvoir etre 
interchange. 

6. Module de manipulation selon la revendication 4 ou 5, caracterise en 
ce que le mandrin (51) n'est pas magn£tique dans la zone biseaufee, 
mais bien dans la zone cylindrique. 

7. Module de manipulation selon Tune ou I'autre des revendications 
pr6c£dentes, caracferis£ en ce que la section inferieure (27) 
comporte une rondelle (44) attenant au corps de base (41), adh6rant 
parfaitement a une 6paule (47) de ce meme corps, et saisissant un 
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manteau- etui (43) par I'arriere, sur le pourtour exteriew: " 

8. Module de manipulation selon la revendication 7, caracterise en ce 
que la section cylindrique (53) est concue comme un mandrin de 
controle. 

9. Module de manipulation selon I'une ou I'autre des revendications 
precedentes, caracterise en ce que la plaque de retenue (26) 

. presente au moins deux rangees et deux colonnes d'alesages (59) 
destines a accueillir les mecanismes de retenue (22). 

10. Module de manipulation selon la revendication 9, caracterise en ce 
que le dispositif de test et de contrdle presente au moins un circuit 
imprime (31) ainsi que des raccordements a fiches (34). 

11. Module de manipulation selon I'une ou I'autre des revendications 9 
ou 10, caracterise en ce que le circuit imprime (31) est parallele a la 
plaque de retenue (26) et presente des contacts (36) resilients et 
flexibles disposes de facon adequate par rapport aux alesages (26). 

12. Module de manipulation selon I'une ou I'autre des revendications 9 a 
1 1 , caracterise en ce que des circuits conducteurs reliant chaque 
contact (36) a un raccordement a fiches (34) sont disposes sur le 
circuit imprime (31) et caracterise en ce que ces circuits conducteurs 
relient de pr6ference la premiere rangee de contacts (36) a un 
premier raccordement a fiches (34) et les autres rangees a un autre 
raccordement a fiches. 

13. Module de manipulation selon I'une ou I'autre des revendications 
precedentes, caracterise en ce que, en cas de deviation du 
mecanisme de retenue (22) a partir d'une position zero, le contact 



peut etre actionne par une tige de contact (61). 



14. Module de manipulation selon Tune ou I'autre des revendications 
pr§cedentes, caracterise en ce que I'ampleur de la deviation du 
contact (36) peut etre enregistr6e comme un signal de mesure par un 
systeme informatique (23). 

15. Module de manipulation selon Tune ou I'autre des revendications 
precedentes, caract§ris6 en ce que I'ampleur de la deviation du 
m^canisme de retenue (22) peut §tre r6gtee en fonction de la 
distance entre la tige de contact (61) et le contact (36) du circuit 
imprime (31). 

16. Proc6d§ de manipulation d'Stements de construction (12) dote d'un 
module (16) selon une ou plusieurs revendication(s) pr6c§dente(s), 
caracterise en ce que le module (16) et le support pour Elements de 
construction (14) sont orients Tun vers I'autre et se deplacent Tun 
sur I'autre, separ6ment ou, au moins en partie, conjointement, en ce 
que le dispositif d'arret (22) est electrifte apres avoir 6te positionn6 
ne fut-ce que partiellement par rapport a au moins un 6l6ment de 
construction, en ce que au moins un 6tement de construction (12) est 
fix6 au mScanisme de retenue (22) grace a une force de cohesion 
magnetique et en ce que la presence d'un 6l§ment de construction 
(12) est contrdlee pendant I'insertion d'une section de logement du 
mecanisme de retenue (22) dans I'elSment de construction (12) 
correspondant. 

17. Proc6d6 selon la revendication 16, caracteris6 en ce que les 
elements de construction (12) sont extraits du support (14) £ I'aide du 
module de manipulation (16), et en ce que les elements de 
construction (12) sont transfers vers une autre station de traitement. 





18. Proced6 selon la revendication 16 ou 17, caracterise en ce que la 
force de cohesion magnetique du mecanisme de retenue (22) est 
superieure a une force d'extraction des Elements de construction (12) 
du support (14). 

19. Procede selon Tune ou I'autre des revendications 16 a 18, 
caracterise en ce que rinsertion d'une section de logement (51) du 
mecanisme de retenue (22) dans I'element de construction (12) est 
supervise pendant que le module de manipulation (16) descend sur 
les elements de construction (12). 

20. Procede selon la revendication 19. caracterise en ce que lors d'un 
dysfonctionnement. le mecanisme de retenue (22) est devie au moins 
partiellement par rapport a une position initiale vis-a-vis d'une plaque 
de retenue et en ce que un contact avec le contact (36) du circuit 
imprime (31) est etabli, par I'intermediaire d'une tige de contact (61) 
du mecanisme de retenue (22). 

21. Procede selon la revendication 20, caracteris6 en ce que lore d'un 
contact, le mouvement descendant du module de manipulation (16) 
est converti en un mouvement ascendant. 

22. Procede selon I'une ou I'autre des revendications 16 a 21, 
caracterise en ce que un systeme informatique (23, 24) indiquant la 
position d'un el6ment de construction defectueux est connecte au 
module de manipulation (16). 

23. Procede selon I'une ou I'autre des revendications 16 a 22, 
caracterise en ce que le support pour elements de construction (14) 
est deplace par rapport au module de manipulation (16), ou 



inversement. 



24. Proc£de selon Tune ou I'autre des revendications 16 a 23, 
caract6ris6 en ce que le module de manipulation (16) et le support 
pour 6fements de construction (14) sont positionn§s de preference 
I'un au-dessus de I'autre, dans un alignement vertical, en vue de 
['insertion et de i'extraction. 



